Vetor é um segmento de reta orientado qgue
apresenta maodulo (tamanho), direcao(horizontal e
vertical) e sentido(para cima, para baixo).

Os vetores sao usados para expressar grandezas fisicas vetoriais, ou
seja, aquelas que sO0 podem ser “completamente definidas” se

conhecemos o seu valor numérico, a direcao em que atuam, bem
COMoO 0 Seu o sentido.

Posicao, velocidade, aceleracao, forca e quantidade de movimento
sao bons exemplos de grandezas vetoriais. Por exemplo, se
quisermos saber a posicao de algum local, é necessario gue se aponte

para uma direcao. Nesse caso, o sentido do movimento € dado pela
ponta do dedo.



https://mundoeducacao.uol.com.br/fisica/grandezas-escalares-grandezas-vetoriais.htm

Para desenharmos vetores, € necessario perceber que
sua representacao deve levar em conta o seu tamanho.
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Quando escrevemos que um vetor é definido por suas coordenadas X
e Y, dizemos gue X e y sao as
suas componentes horizontal e vertical, respectivamente. Quando
um vetor encontra-se inclinado, sem coincidir com qualquer um dos
eixos do sistema de coordenadas, € possivel determinar o tamanho
das suas componentes. Para tanto, basta conhecermos o angulo 0,
formado entre o vetor e a direcao horizontal, e o mdédulo do vetor a:



https://mundoeducacao.uol.com.br/fisica/decomposicao-vetores.htm

Como elemento matematico, o vetor tem representacao:
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As operacdes com vetores

— Soma de vetores

Vetores paralelos sdo aqueles que se encontram na mesma direcao e no mesmo sentido.
O angulo formado entre esses vetores é sempre nulo. Observe a figura abaixo:
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Caso esses vetores tenham também o0 mesmo .
modulo, dizemos que se trata de vetores iguais.

Casos especiais
1° CASO : Dois vetores de mesma direcédo e mesmo sentido.

Soma-se os valores(maddulo ou intensidade) de cada Vetor
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2° CASO: Dolis vetores na mesma direcao e em sentidos opostos.

Vetores opostos fazem um angulo de 180° entre si,
possuem mesmo Mddulo encontram-se na mesma
direcdo, porem com sentidos contrarios, como mostra a
figura:
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Soma-se os valores(modulo) de cada Vetor: lembrando que o modulo de B serd negativo(Vetor oposto).
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3° CASO : Dolis vetores perpendiculares.

Vetores perpendiculares formam um angulo de 90° entre
si. Para encontrarmos o vetor resultante de dois vetores
perpendiculares, devemos ligar o inicio de um dos
vetores a ponta do outro. O vetor resultante, nesse caso,
formara a hipotenusa de um triangulo retangulo,
observe:

O modulo desse vetor resultante pode ser calculado
usando o teorema de Pitagoras:




4° CASO: Vetores obliquos - Dois vetores formando um angulo diferente de 90°.

Vetores que nao se encaixem em nenhum dos casos
anteriores podem ser determinados geometricamente -
pelaregra do paralelogramo, como na figura ao lado: /
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Neste caso, podemos utilizar a lei dos cossenos para encontrar diretamente o médulo do vetor resultante:

R*=A*+ B*+2 A.BCosO
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